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ПЕРЕДМОВА 

          Наразі читачу пропонується монографія з низки видань, які 
висвітлюють теоретичні засади технології ТОНТОР. Одним з напрямків 
досліджень у технології ТОНТОР та її базових понять є абстрактний 
об’єкт, який може мати опис за допомогою низки фізичних законів. 
Наведені у цьому Томі 2 монографії теоретичні та практичні дослідження 
засад технології ТОНТОР є продовженням досліджень, викладених у 
попередньому Томі 1. Як наслідок проведених авторських досліджень було 
обумовлено поняття панданної зони. 
          Панданна зона є фундаментальним фізичним явищем, яке 
супроводжує об’єкти в оточуючому середовищі та характеризує періодичну 
присутність частини маси об’єкта в просторі навколо себе. Орієнтуючись на 
динаміку цього процесу, було обрано назву від українського слова «пандан – 
укр.» як частина об’єкта, яка при віддаленні від основної маси об’єкта 
поступово сходить нанівець. Це фізичне явище спостерігається в об’єктах на 
атомарному рівні при русі атому в просторі, наприклад при хімічних 
реакціях, а також для великогабаритних об’єктів на кшталт небесних тіл, які 
утворюють панданну зону під час обертання навколо своєї вісі та руху в 
космічному просторі. Панданні зони мають властивість фізичних полів: 
магнітного, електричного, електромагнітного, гравітаційного тощо. Всі 
фізичні об’єкти взаємодіють, використовуючи панданні зони, що 
призводить до утворення нових панданних зон. 
          Явище панданної зони є притаманним всім без виключення об’єктам 
технічного та біологічного походження і має фізичний та математичний 
опис, що дозволяє аналізувати динаміку проходження масою об’єкту 
простору в визначеному часі. Цей том містить опис основних 
закономірностей взаємодії об’єктів, що надає грунтовне пояснення 
багатьом фізичним процесам, які супроводжують існування та дії 
абстрактних об’єктів. 
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РОЗДІЛ  2 

ПАНДАННА ЗОНА МІКРООБ’ЄКТІВ І ТЕХНОЛОГІЧНИХ 
ФАНТОМІВ 

  
У [1] вже згадувався вплив форми та шорсткості поверхні на можливі 

варіації розмірів панданної зони АО. Але попри констатації факту 
можливого впливу не розглядалася фізична природа цього явища. 
Оскільки згідно з технології ТОНТОР на першому місці при визначенні 
координати торкання двох АС є знання розташування поверхні об’єкта, то 
необхідно визначитися саме з цими параметрами об’єкту. Координата 
визначається за моментом торкання двох поверхонь, коли крапка, в якій 
відбувається процес, слугує координатою відліку. Величина цієї крапки 
(діаметр) станове[S]. Водночас, величина деформації поверхні кожної з АО 
теж становить [S]. Отже, ситуація, котра розглядалася у [1, розд.2.2], є 
загальний опис явища поверхні як такої без певної деталізації та 
уточнення. Уточнення стосується питання: яким чином створюються уявні 
площини на поверхні АО ? З [1, розд.2.2] маємо вагомий висновок про те, 
що поверхня утворюється та, якою має бути. 

Наразі це є найпростіші одиниці вимірювання, користуючись якими, 
можна створювати інші, більш складні. Тобто при побудові будь-якої 
системи вимірювання повинна існувати одиниця, яка задовольняла б наші 
вимоги до точності. На засадах елементарного існування АО ми маємо 
можливість констатувати той факт, що вимірювання параметрів будь-
якого об’єкту базуються на тому, що він має масу, розміри та швидкість 
руху. Як було зазначено у [1] будь-яка маса речовини має кінцевий об’єм, і 
навпаки, маємо об’єм речовини – маємо масу. Якщо маємо об’єкт, то він 
рухається, оскільки стан спокою є поняття відносне. Якщо відкинути всі 
вторинні ознаки, то у будь-якому випадку на перший план виходять 
координати поверхні об’єкта, далі його форма (розміри), швидкість та 
маса. Мало того, розміри і швидкість руху АС повинні бути такими, щоб їх 
можна було зареєструвати. Ця ситуація стосується не тільки розмірів і 
параметрів руху АС, а й властивостей чутника, який повинен 
зареєструвати необхідний нам об’єкт. Така реєстрація повинна мати 
надійний характер на тлі можливих перешкод, які можуть бути порівняні 
з розмірами АС. 

Окрім того, властивості чутника  повинні бути такими, щоб можна 
було у разі потреби визначитися з нюансами геометрії. Пряму аналогію, 
яку можна навести стосовно цього випадку, це звичайна фотографія, 
оскільки за відсутності різкості можна бачити на фото просто невизначену 
пляму, або за досить високої різкості усі нюанси геометрії АО. 
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РОЗДІЛ 3 

ПАНДАННА ЗОНА БІОЛОГІЧНИХ ОБ’ЄКТІВ 

  

          На відміну від звичайного абстрактного об’єкту не біологічного 

походження біологічні об’єкти (БО) мають низку особливостей стосовно 

свого руху в просторі і, як наслідок, особливостей панданної зони. Рух 

біологічного об’єкту в просторі є однією з основ його існування. Така 

необхідність руху виникає за потреби пошуку засобів його розвитку в часі 

та просторі. 
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